
       Глава IV. Методы исследования математических моделей  

                                     4. Асимптотические методы 

                         Метод Крылова-Боголюбова. Пример 
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Второе приближение: 
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Поскольку выкладки становятся весьма громоздкими, ограничимся тем, что 
приведем получающиеся в результате уравнения:  
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Стационарное решение: 
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